Release Note

EYESEE Cloud Version 1.25

Mars 2026

evyesee



™2

evesee

Release note| EYESEE Cloud Version 1.25

Afin d'enrichir votre expérience EYESEE et en assurer une amélioration constante, nous avons
intégré de nouvelles fonctionnalités et effectué des mises a jour au sein de I'application EYESEE
Cloud.

Les améliorations concernées par la livraison de la version 1.25 du mois de mars 2026 sont les
suivantes.
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1. Utilisateurs :

— Amélioration

& Notification par e-mail lors d’un changement de mot de passe : désormais lorsque vous
changerez votre mot de passe, vous recevrez un e-mail de confirmation/notification de changement.

2. Faces

— Amélioration

& Amélioration du sens de navigation dans la prévisualisation d’'une mission exécutée :
Les fleches suivent systématiquement une progression de gauche a droite, indépendamment du sens
réel d’exécution de la mission.
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Déclarer I'emplacement vide

sscc
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— Nouveautés

&/ Génération d’une mission débutant sur une zone interdite : il est désormais possible de générer
une mission dont le point de départ se situe au-dessus d’une zone interdite. Dans ce cas, le drone ne
décolle pas depuis cette zone, mais depuis une position autorisée a proximité. Il effectue ensuite des
déplacements progressifs jusqu’a atteindre le premier point valide de la mission.

Toutefois, il est impossible de commencer et de finir une mission sur la méme zone interdite. Par
exemple :

) i i Niveaux a
Il n'est pas possible dg créer une mission neutraliser
qui commence et termine au dessus d'une 3
méme zone interdite de vol o

Nom*

Générer un nom automatiquement pour la

@

mission

Filtre des faces par zone*

Test décollage

Face*

V10

roupe d'acquisitions”®

Acqui 2 sscc unique

Acquisitions
SSCC, Photo 50% , Interest Point , SSCC 2 Sur la face, cliquez sur la colonne de départ puis sur la colonne d'arrivée

(©)

Ty dé mission® Dessiner le parcours
ype de missio

Entre deux colonnes
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« Affectation d’une ou plusieurs missions a un opérateur : Afin de faciliter I'exécution d’une
mission, il est possible pour les roles formateurs et responsables (client et dép6t) de pouvoir affecter
des missions a des utilisateurs.

Filtre par zone

Filtre par nom Toutes les faces - |:| Amnherlesmlsslansdomesl‘aoessml
désactivées
Changer
Date de Date
B Statut  Nom Etat contrdleur Operateur  Face Zone modification d'ex . de
ecutio répertoire
Non \:Osglo\?;ﬁ. V5AI Zone 18 o7 o A
te...
vérifice 1001 10A: Exécutée racine J:c';':se' ;;Z"'bre $ @9 O
2026-01-13
Non  10AsVA vl oz B @ oo
I te... +,
O verinee 1007 10C - Executée racine ;;":;r ;;:mbe & @9 O
2026-01-13

Affecter un opérateur a une
ou plusieurs missions

Choisir

Opérateur 1
Opérateur 2
Opérateur 3
Opérateur 4
Opérateur 5

Opérateur 6

Cette fonctionnalité permet a I'opérateur de visualiser depuis sa tablette uniquement les missions
qui lui sont affectées ainsi que celles qui ne sont attribuées a aucun opérateur.

«/ Généralisation du séparateur pour les rapports d’exécution : Le séparateur défini dans les
préférences utilisateur (virgule ou point-virgule), déja utilisé pour les fichiers d’attendus, est
désormais également appliqué aux rapports d’exécution.
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&/ Vérification de 'unicité des codes selon I"acquisition : lors de I'import d’un fichier d’attendu, si
une acquisition est configurée avec une contrainte de code unique, une vérification est effectuée
afin de s’assurer que tous les codes sont bien distincts. En cas de doublon, une erreur est générée et

la mission ne peut pas étre créée.

Définition d'un emplacement vide (en %)*

40

Pourcentage de vide au-dela duguel le drone considérera 'emplacement comme vide @

Validation automatique des emplacements vides o Qui @ Non

Validation automatigue des codes non trouvés o Oui @ MNon

Valeurs des codes uniques  (®) oOui () Non

« Colonne SSCC: Le ou les codes : 355364654 apparaissent plusieurs fois alors que |'option « code unique » a été cochée pour cette acquisition.

3. Vue entrepots :

— Amélioration

« Correction du comptage des zones de picking : dans la zone entrepét, certaines faces ne
pouvaient jamais atteindre 100 % de complétion en raison de la prise en compte des zones de
picking.

Désormais, si vous ne disposez pas de lecteur a main, les zones de picking sont considérées comme
non inventoriables. Cela permet aux faces d’atteindre 100 % de complétion uniqguement grace aux
exécutions de missions effectuées par les drones.
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— Nouveautés

& Sélectionner toutes les zones : désormais, dans la vue entrep6t, un utilisateur peut sélectionner
I’ensemble des zones en une seule action.

Intormations®

sélectionner 1 ou plusieurs zones

Toutes les zones, Racine, Test, Test décollage, Zone 1, Zone 10, Zone 9

Toutes les zones

R: v

«” Ouverture d’une mission dans un autre onglet : auparavant, il n’était pas possible
d’ouvrir une mission d’une face depuis la vue entrepdt dans un nouvel onglet. C'est
désormais possible avec un clic droit.

Racine

Position Faces Pourcentage de couverture par face Missions

VBA|

01292 0% 0 missions -
VB | =
0/312 0% 0 missions v
5 missions -~
Cmoi — - £-N1-n1->C-02-01 : 2026-02-24
616 Ouvrir le lien dans un nouvel onglet % ATT
[0 Ouvrir le lien en vue fractionnée ;::1%11‘1‘
Ouvrir le lien dans une nouvelle fenétre =C-02-01: 2026-01-20_ATT
QOuvrir le lien dans une fenétre en navigation privée
V5A | bis
0198 Enregistrer le lien sous... ~
A ——— Copier I'adresse du lien
e -

Inspecter
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4. Tableau de bord

— Nouveautés

& Graphique du nombre de photos remontées : dans le tableau de bord, il est désormais possible
de visualiser un graphique comparant le nombre de photos réellement remontées au nombre de
photos attendues sur I'ensemble des exécutions d’une plage de dates.

Cette fonctionnalité s’applique uniquement aux exécutions réalisées apres cette mise a jour.

Total des emplacements physiques inventoriés ®
248 % d'emplacements physiques vides
250 o 100
200 20
150
100 &0
50 40
0
13/03/2026 20
20
0
Validation 1.25
Total des photos remontées ®
100 % de re-do
100
80
80
60
100 60
40
40
20
20
0
Validation 1.25 0 0
Validation 1.25
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5. API

— Nouveautés

« Pour les clients qui en font la demande, il est possible d’ouvrir une API afin de permettre
aux WMS de communiquer directement avec Eyesee cloud. Les possibilités actuelles sont la
création d’inventaires et la récupération des valeurs lues lors des inventaires.

Merci pour votre attention !

Pour toute autre demande, nous restons joignables a notre adresse
électronique de support :

help@eyesee-drone.com
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